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Use-case диаграмма.

[image: C:\University\7 term\TRPO\Component D\Diagramm\Docs\Pic\UseCase.png]




Диаграмма классов:

	Концептуальная

[image: C:\University\7 term\TRPO\Component D\Diagramm\Docs\Pic\Class концептуальная.png]





Физическая

[bookmark: _GoBack][image: C:\University\7 term\TRPO\Component D\Diagramm\Docs\Pic\Class физическая.png]





Диаграмма активности:
	Общая
[image: C:\University\7 term\TRPO\Component D\Diagramm\Docs\Pic\Activity Diagram.png]


	Создание компонент

	Система
	Пользователь

	
	Нажимаем кнопку «Добавить компонент» [image: C:\University\7 term\TRPO\Component D\Comp_diagramm\Comp_diagramm\Resources\comp.bmp]

	Добавляет новый компонент в фиксированное место в рабочей области программы с координатами (0,0).
	


[image: C:\University\7 term\TRPO\Component D\Diagramm\Docs\Pic\Activity createComp.png]



	Удаление компонент
	Система
	Пользователь

	
	Выделяет компоненту, которую хочет удалить. 

	Выделяет компонент.
	

	
	Нажимает кнопку «Удалить компонент»

	Удаляет элемент и его связи
	

	
	Выделяет компонент в таблице компонентов.

	Выделяет компонент на рабочей области.
	

	
	Нажимает кнопку «Удалить компонент»

	Удаляет элемент и его связи
	


[image: C:\University\7 term\TRPO\Component D\Diagramm\Docs\Pic\Activity deleteComp.png]





	Создание связей
	Система
	Пользователь

	
	Нажимаем кнопку Добавить связь

	Переходит в режим добавления связи
	

	
	Выбирает 1 компонент

	Запоминает этот компонент
	

	
	Выбирает 2 компонент

	Добавляет связь*
	



*Добавление связи не происходит в следующих случаях:
1.Выбраны интерфейсы одного типа
2.Выбраны интерфейсы одной и той же компоненты
3.  Выбраны уже соединенные интерфейсы

[image: ]
Удаление связей
	Система
	Пользователь

	
	Выбирает связь из таблицы «Связи».

	Выделяет интерфейс на рабочей области.
	

	
	Нажимает кнопку «Удалить выбранную связь»

	Удаляет выбранную связь с рабочей области.
	


[image: C:\University\7 term\TRPO\Component D\Diagramm\Docs\Pic\Activity deleteLink.png]


Перемещение компонент
	Система
	Пользователь

	
	Зажимает клавишу Ctrl

	Переходит в режим выбора элементов, которые необходимо будет двигать.
	

	
	Кликает мышью по компонентам

	Выделяет эти компоненты
	

	
	Зажимает мышью на любой из выделенных компонент

	Переходит в состояние перемещения компонент
	

	
	Перемещает курсор в нужное положение на экране

	Двигает компоненты вслед за мышью
	

	
	Отпускает кнопку мыши

	Фиксирует положение перемещаемых компонент
	


[image: ]
Масштабирование
	Система
	Пользователь

	
	
Нажимаем на кнопку  

	Увеличивает масштаб рабочей области программы
	

	
	
Нажимаем на кнопку 

	Уменьшает масштаб рабочей области программы
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Редактирование диаграммы
[image: C:\University\7 term\TRPO\Component D\Diagramm\Docs\Pic\Activity edit.png]
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