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Motivace 1

Obrázek: Všestranná využitelnost systému
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Architektura Yunifly

Paluba RC modelu

elektronika Yunifly
nebo ArduPilot

Uživatel

PC nebo notebook

Mobilní telefon

Vestavěné moduly
(GPS, akcelerometry, kamera,

GSM, GPRS, WiFi, ...)

RC přijímač

RC řízení Bezdrátové připojení

Sensory
(GPS, akcelerometry,

kompas, výškoměr, ...)

Řízení modelu
(motor, serva, ...)

Sériová linka
(bluetooth, WiFi, ZigBee, ...)

Obrázek: Architektura Yunifly
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Mobilní telefon

Paluba RC modelu

Bluetooth nebo WiFi

Bluetooth nebo WiFi

Připojení k internetu

Uživatel

Připojení k internetu

Obrázek: Funkce palubního mobilního telefonu
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Mobile video streaming

Paluba RC modelu Uživatel
Mobilní telefon s kamerou

Internet

Obrázek: Přenos videa pomocí komunikačních programů
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Řízení akcelerometry a dynamickým gyroskopem

Obrázek: Síly zohledněné při stabilizaci

Bedřich Said Yunifly autonomní řízení bezpilotních letounů



Spojení se simulátorem

Obrázek: Testování spolupráce na simulátoru
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Spolupráce systému

Letadlo Počítač

Mobilní telefon Internetové spojení

Bluetooth

Simulovaní roboti

Client Server

Client

USART USART

USART TCP/IP

COM port TCP/IP

TCP/IP

Client

Simulovaní roboti

TCP/IP

Viewer

TCP/IP

Obrázek: Komunikace jednotlivých částí aplikace
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Architektura spojených desek

Obrázek: Architektura dvou desek
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Architektura elektroniky

Obrázek: Architektura elektroniky
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Využití

řízení pomocí mobilního telefonu - úspora sensorů
RC modelářství - programovatelné modely
stačí základní modelářské vybavení - podpora telemetrie,
více letových režimů
dvouprocesorová technologie - spolehlivost
řízení akcelerometrem v případě ztráty signálu
v kombinaci s navigačním systémem možnost
autonomního letu
měření ve vzdušném prostoru
fotografování zemského povrchu
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Budoucnost

radarradar

noisenoise

Obrázek: Autonomní mise Yunifly
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Poděkování
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Děkuji vám za pozornost

Na závěr videoukázka...
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