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Obréazek: Funkce palubniho mobilniho telefonu
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Obréazek: Pfenos videa pomoci komunikaénich programu
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Rizeni akcelerometry a dynamickym gyroskopem

Obrazek: Sily zohlednéné pfi stabilizaci
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Spojeni se simulatorem

Obrazek: Testovani spoluprace na simulatoru

Bedfich Said Yunifly autonomni fizeni bezpilotnich letount



Spoluprace systému
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Obrazek: Komunikace jednotlivych ¢asti aplikace
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Architektura spojenych desek

Obrazek: Architektura dvou desek
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Architektura elektroniky
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Obrazek: Architektura elektroniky




fizeni pomoci mobilniho telefonu - Gspora sensor
RC modelafrstvi - programovatelné modely

staCi zakladni modelarské vybaveni - podpora telemetrie,
vice letovych rezimu

dvouprocesorova technologie - spolehlivost
fizeni akcelerometrem v pfipadé ztraty signalu

v kombinaci s navigaCnim systémem moznost
autonomniho letu

meéreni ve vzduSném prostoru
fotografovani zemského povrchu
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Budoucnost

Obrazek: Autonomni mise Yunifly
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Dékuji vam za pozornost

Na zavér videoukazka...
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